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DISPOSITIF DE CONNEXION POUR CIRCUIT SOUPLE 

La presente invention se rapporte a un dispositif de connexion pour 
circuit souple, destine a assurer la connexion de deux circuits souples chacun 
d'eux 6tant 6q\j\p6 dudit dispositif. 

Le document US-3.082.398 d^crit un tel dispositif dispos§ a I'extr.§mit6 
^ 5 de chaque circuit souple, les deux dispositif s itant maintenus au droit l"un de 
I'autre, assurant un contact direct entre les circuits souples. c 

Selon cat agencement, cliaque dispositif comprend une tete susceptible 
de recevoir le circuit souple, ce dernier pile venant recouvrir les deux faces de 
la t%te et 6tant immobilise en translation transversale entre les bords lat^raux 
10 de la tete. 7. 

Un element elastique, sous forme d'une lame ^lastique, dispose entre la 
tate et le circuit souple, est pr^vu pour renforcer la pression de contact entre 
les deux circuits souples. 

A cet effet, une t6le en forme de U vient s'emmancher § I'extremite de 
1 5 la t§te et comprend, au niveau de la zone intercalee entre la tete et le circuit 
souple, des d^coupes ddlimitant des lames ^lastiques travaillant en flexion. 
Selon ce mode de realisation, seulement une branche du U est disposee entre 
le support et le circuit souple. 

Pour assurer leur maintien, les deux dispositifs s'enfichent dans un 
20 element de maintien, les circuits souples 6tant plaques Tun contre I'autre 
gr§ce aux lames Siastiques. 




Get agencement ne donne pas pleinement satisfaction car il ne procure 
qu'un contact ^lectrique mediocre entre les deux circuits souples, se 
deteriorant dans le temps. 

Par ailleurs, ii n'assure pas un positionnement relatif optimal entre les 
5 deux circuits souples, ces derniers etant simplement immobilises entre les 

bords lateraux des tetes, si bien que les el6iiibnl& 6leGtriqu e s doo deux circuits — 

souples peuvent ne pas etre disposes au droit les uns des autres. 

Aussi, la pr6sente invention vise a pallier les inconvenients de I 'art 
ant^rieur en proposant un dispositif de connexion pour circuit souple, destine 
10 & assurer la connexion directe de deux circuits souples chacun d'eux 6tant 
6quip6 dudit dispositif, procurant une qualite de contact electrique sup6rieure, 
sensiblement constante dans le temps, et assurant un positionnement relatif 
optimal des conducteurs. 

A cet effet, I'invention a pour objet un dispositif de connexion pour 
15 circuit souple, comprenant un support, des moyens de positionnement du 
circuit souple par rapport audit support et des moyens de conformation du 
circuit souple, caracterise en ce que les moyens de conformation comportent 
au moins une lame ressort courbe comprenant au moins un pli dispose entre le 
circuit souple et une surface de mani§re a accroTtre I'effet 6lastique de ladite 
20 lame. 

Cet agencement permet d'obtenir une meilleure qualite de contact grSce 
h une pression de contact plus importante et plus resistante dans le temps. 

De preference, les moyens de positionnement du circuit souple par 
rapport au support comprennent en aval de la zone de contact, selon le sens 
25 d'enfichage, des ergots susceptibles de se loger dans des orifices 
correspondants menag6s dans le circuit souple. 

Cet agencement contribue a am61iorer la quality de contact en 
positionnant a plat dans la zone de contact le circuit souple de maniere sQre. 

Avantageusement, les orifices manages dans le circuit souple ont une 
30 forme oblongue et sont disposes parallelement aux conducteurs du circuit 
souple, au niveau des interstices, de manidre a immobiliser parfaitement le 




circuit souple dans le sens transversal at a permettre une legere translation 
dans le sens longitudinal. 

Selon une premiere variante, les ergots sont rapportes sur le support. 
Dans ce cas salon un nnode de realisation prefer^, le support comprend une 
5 ouverture au droit de la zone de contact, le bord de I'ouverture comportant en 
aval un plan inclin6 sur lequel sont rapportes les ergots. 

Selon une autre variante, les ergots sont rapportes sur les moyens de 
conformation- Dans ce cas, selon un mode de realisation prefere, les moyens 
de conformation comprennent un premier ]eu de lames elastiques courbes et 
10 un second jeu de lames interposees entre les lames du premier jeu dont les 
extremites torment les ergots susceptibles de se loger dans les orifices du 
circuit souple. 

Pour ameliorer le positionnement du circuit souple, les moyens de 
positionnement du circuit souple par rapport au support comprennent des 
15 elements disposes en amont de la zone de contact du circuit souple. 

Selon une autre caracteristique de Tinvention, le dispositif comprend 
des moyens de positionnement d'un support d'un autre dispositif de 
connexion auquel il est susceptible d'etre connecte, 

Avantageusement, le support comprend des formes compl6rnentaires 
20 par rapport a un plan sensiblement median assurant le positionnement relatif 
de deux supports, les deux supports identiques §tant disposes t§te-bSche. 

Selon un mode de realisation prefere, le support comprend d'une part 
un receptacle recevant le circuit souple et les moyens de conformation, et 
d'autre, un logement susceptible de recevoir le receptacle d'un second 
25 support lorsque deux dispositifs sont connectes tete-beche. 

Selon un autre mode de realisation, le support se presente sous la forme 
d'un U dont la base supporte le circuit souple et les moyens de conformation 
et dont les branches ont des formes complementaires susceptibles d'assurer le 
positionnement relatif entre supports. 
30 Selon une autre variante, le dispositif de connexion comprend un 

element distinct du support assurant le positionnement et le maintien en 
position de deux supports connectes. 




D'autres caracteristiques et avantages ressortiront de la description qui 
va suivre de *rinvention, description donnee a titre d'exemple uniquement et 
en regard des dessins annexes sur lesquels : 

- ia figure 1 est une vue sch6matique et simplifi^e du dispositif de 
5 connexion de IMnvention, 

la fiyufB 2 esL une vue e n pe r spective d'un circuit soup le , 

- la figure 3A est une vue en perspective iliustrant une premiere variahte 
des moyens de conformation, 

- la figure 3B est une vue en perspective iliustrant une autre variante 
10 des moyens de conformation, 

- la figure 4 est une vue en perspective iliustrant une premiere variante 
du support du dispositif de connexion de I'invention, 

- la figure 5 est une vue en perspective d'un -dispositif de connexion 

comportant un support selon la figure 4, 
15 - la figure 6 est une vue en perspective iliustrant un element de maintien 

de deux dispositifs selon la figure 5, 

- la figure 7 est une vue en perspective iliustrant la connexion entre 
deux dispositifs selon la figure 5, 

- la figure 8A est une vue en perspective et 6clat6e des Elements 
20 constituent un dispositif de invention selon une deuxieme variante, 

- la figure 8B est une vue en perspective du dispositif de la figure 8A 
monte, 

- les figures 9A et 9B sont des vues en perspective de deux dispositifs 
selon la deuxieme variante respectivement pret a etre connectes et connect6s, 

25 - la figure 10 est une vue en perspective iliustrant une troisieme 

variante d'un dispositif, et 

- les figures 11A et 11B sont des vues selon deux angles diff6rents 
iliustrant deux dispositifs selon la troisieme variante connectes. 

Sur ia figure 1 , on a represents de maniere schematique et depouillee, 
30 un dispositif de connexion 10 selon Tinvention pour un circuit souple 12 
susceptible d'etre connecte a un dispositif de connexion analogue prevu sur 
un autre circuit souple. 




De facon connue, un circuit souple comprend generalement des 
conducteurs ou pistes^ espac6s et sensiblement paralleles entre eux, noyes 
dans un constituant isolant formant une nappe. Pour assurer una connexion 
entre deux circuits souples, les conducteurs de chaque circuit souple sont sur 
5 une face dudit circuit denudes au niveau de la zone de contact 1 4 de facon a 
permettre la continuite electrique, 

Le dispositif de connexion 10 comprend un support 16, des moyens 18 
de positionnement du circuit souple 1 2 par rapport audit support 1 6 et des 
nnoyens 20 de conformation du circuit souple 1 2 dans la zone de contact 1 4. 
10 11 comprend ^galement des moyens 22 de positionnement d'un support d*un 
autre dispositif de connexion auquel il est susceptible d'etre connecte. 

Selon rinvention, les moyens 20 de conformation comprennent un 
element elastique comportant au moins une lame 24 ressort courbe 
comprenant au moins un pli 26 dispose entre le circuit souple 12 et une 
15 surface 28 de maniere a accroTtre Teffet elastique de ladite lame 24 procurant 
ainsi une pression de contact plus importante et resistante dans, le temps. 
Selon Tinvention, les deux branches issues du pli 26 de chaque lame sont 
dispos6es entre le circuit souple et la surface 28. De preference, un nombre 
de lames 6gal au nombre de conducteurs du circuit souple est pr6vu, ces 
20 dernieres etant disposees chacune au droit d'un desdits conducteurs. 

Pour assurer une connexion optimale, il est necessaire non seulement 
d'exercer une pression de contact importante mais egalement de positlonner 
correctement les deux circuits souples I'un par rapport a I'autre. Ceci est 
d^autant plus important que le circuit 12 est souple et susceptible de se plier 
25 et de ne pas §tre dispose a plat dans la zone de contact 1 4. 

A cet effet, les moyens 1 8 de positionnement du circuit souple 1 2 sont 
avantageusement disposes en amont et en aval de la zone de contact 14 
(selon la direction d'enfichage 30). 

En aval, les moyens 18 de positionnement comprennent des ergots 32 
30 susceptlbles de se loger dans des orifices 34 correspondants menages dans le 
circuit souple 12, Selon les cas, comme cela sera detaille ulterieurement, ces 
ergots 32 peuvent etre rapportes sur le support 16 ou bien sur les moyens 20 
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de conformation. Le nombre d'ergots 32 est de preference egal au nombre 
dMnterstices entre les conducteurs du circuit souple 12, les orifices 34 etant 
disposes au niveau de chaque interstice. 

Le fait de disposer des moyens de positionnement du circuit souple en 
5 aval permet d'assurer de maniere certaine le positionnement a plat du circuit 
souple dans la zone de contact el ainsi un pusiLiunnenieriL le l atif conecl enUb 
les deux circuits souples mis en contact. 

Pour que les circuits souples soient bien disposes Tun par rapport a 
Tautre, il est egalement necessaire d'assurer un positionnement relatif correct 
10 entre les supports 1 6 de deux dispositifs connectes. 

Selon rinvention, les moyens 22 de positionnement relatif des supports 
sont constitu^s par des formes adaptees de chaque support. 
- Avantageusement,- les formes du support sont telles qu'elles -permettent de 
relier deux supports Identiques, ces derniers etant disposes tete-beche. 
15 En fonction des cas, comme cela sera detaille ulterieurement, les formes 

du support sont egalement etudiees pour assurer le maintien en position 
connect6e des deux dispositifs, ou un element 36 specifique est prevu pour 
maintenir les deux dispositifs dans la position connectee. 

Une premiere variante est illustr^e par les figures 2, 3 A, 4, 5, 6 et 7. 
20 Selon ce mode de realisation, les ergots 32 sont rapportes au niveau du 

support 16 comme illustre par la figure 4 et un element 36 specifique pour 
maintenir en contact les dispositifs connectes, illustre par la figure 6, est 
pr6vu. 

Sur la figure 4, le support 16 est represents en detail, il comprend un 
25 receptacle 38 delimite par des parois laterales 40, une paroi distale 42 et un 
fond 44 au niveau duquel est menagee une ouverture 46 au droit de la zone 
de contact 14, le circuit souple 12 etant immobilis6 entre les moyens 20 de 
conformation et le fond 44. 

Le circuit souple 1 2 est immobilise entre les parois laterales 40 et 
30 comprend au niveau de chaque bord lateral un epaulement 48 (visible sur la 
figure 2) susceptible d'etre immobilise dans une fente 50 menagee en partie 
inferieure des parois laterales 40 et de prendre appui centre lesdites parois 




laterales. En complement, pour renforcer les moyens 18 de positionnement et 
assurer un montage plus aise, un ergot 52 solidaire du fond 44 susceptible de 
se loger dans un orifice 54 menage dans le circuit souple est pr6vu. 

Selon ce mode de realisation, les moyens 18 de positionnement du 
5 circuit souple 12 par rapport au support 16 comprennent egalement des 
ergots 32 solidaire du fond 44 en aval de I'ouverture 46, le bord de 
Touverture 46 comportant en aval un plan incline 56 adapte aux moyens 20 
de conformation. 

Le circuit souple 12 comprend des orifices 34 oblongs, paralleles aux 

10 conducteurs, disposes au niveau des interstices dans chacun desquels peut se 
translater un ergot 32. Selon cet agencement, la partie aval du circuit souple 
12 est parfaitement immobilisee en translation transversale mais peut 
eventuellement se translater dans le sens Ibngitudinal en fonctian de la 
deformation des moyens 20 de conformation, 

15 Comme illustre par la figure 3A, les moyens 20 de confornnation se 

presentent sous la forme d^une tole dans laquelle sent decoupees une pluralite 
de lames elastiques 24 courbes, de preference en nombre ©gal aux 
conducteurs et disposees au droit de ces derniers, 

Au niveau de I'extremite opposee aux lames, la tole comprend ijn orifice 

20 58 dans lequel est susceptible de se loger I'ergot 52 du support et deux 
languettes 60 dispos§es au niveau de cheque bord lateral, susceptibles de 
venir chacune sMmmobiliser dans un logement 62 respectif, menage au niveau 
des parois laterales 40 de maniere a assurer une liaison par encliquetage entre 
lesdits moyens 20 de conformation et le support. 

25 Ce mode de realisation comprend un element de maintien 36 specifique 

pour maintenir en contact deux dispositifs de connexion, illustre par la 
figure 6, comportant une ouverture 64 dans laquelle sent susceptibles de 
s'enficher deux dispositifs de connexion, deux rainures 66 etant prevues de 
chaque c6t6 af in de recevoir les parois laterales 40 de cheque support 1 6 de 

30 maniere a obtenir une liaison glissidre entre le support et Telement de maintien 
36, 
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Selon ce mode de realisation, les extremites des lames souples courbes 
24 sont susceptibles de prendre appui centre les parois superieure ou 
inferieure 68 de Telement de maintien 36 qui rempUt la fonction de la surface 
28 de la figure 1, afin d'obtenir la pression de contact. 
5 Enfin, les parois laterales 40 des supports 16 ont des formes adaptees, 

un 6paule r ne r \L 10, susuepLibles de p r endre appui contre Te fe m e nt d e maintien 

36 pour assurer une immobilisation en translation longitudinale dudit 
support 16, lorsque les zones de contact 14 de chaque dispositif sont 
disposees au droit Tune de I'autre. 
10 Ce mode de realisation procure non seulement une qualite de contact 

optimale grace a la combinaison de I'effet 6lastique accru et aux moyens de 
positionnement des circuits souples mais egalement une grande facilite de 

- montage. - - ...... . , 

Ainsi, le circuit souple 12 est introduit via les fentes 50 du support 16 
15 jusqu'a ce que les epaulements 48 viennent en appui contre les parois 
laterales 40, les ergots 32 et 52 du support sont introduits dans les orifices 
respectifs 34 et 54 du circuit souple. 

Pour maintenir et conformer le circuit souple 12, les moyens 20 de 
conformation sont disposes dans le receptacle 38 du support 16, Tergot 52 
20 du support venant se loger dans ('orifice 58 et les languettes 60 venant 
sMmmobiliser par encliquetage dans les logements 62 respectifs. Get 
assemblage est illustre par la figure 5. 

La forme courbe des lames 24 conforme le circuit souple 12, 
notamment dans la zone de contact 14, de maniere a ce que le circuit souple 
25 12 sorte de Touverture 46, pour 6tre dispos§ legerement en saillie par rapport 
au fond du support 16. Comme illustre par la figure 7, les extremites des 
lames 24 viennent prendre appui contre la paroi superieure ou inferieure de 
Telement de maintien 36 et assurent une pression de contact accrue lorsque 
les zones de contact de chaque dispositif sont disposees au droit Tune de 
30 I'autre. 

Une deuxieme variante est illustree par les figures 2, 3A, 8A, 8B, 9A et 
9B. Selon ce mode de realisation, les ergots 32 sont rapportes au niveau du 




support 1 6 comme pour la premiere variante at les formes du support 1 6 sont 
prevues non seulement pour assurer un positionnement correct entre deux 
support connectes en position t§te b§che mais egalement pour assurer ie 
maintien desdits supports dans cette position. 
5 Le circuit souple 12 et les moyens 20 de conformation sont de 

preference identiques h ceux de ia premiere variante, les Elements identiques 
etant rSf^renc^s comme pr^cedemment. 

Le support 16, lllustre par la figure 8A, comprend un receptacle 38 
identique a ia prenriiere variante, avec des ergots 32, 52 et une ouverture 46 
10 identiques et agences de la m6me maniere. 

Comme illustr^ par les figures 8A et 8B, le circuit souple 12, les 
moyens 1 8 de conformation se montent de maniere identique. 

Selon cette variante, le support 16 a des formes complerpentaires 
dispos6es de part et d'autre d'un plan 72 dispose sensiblement au niveau du 
15 fond 44 du receptacle, d'une part le receptacle 38 tel que defini 
precedemment et d'autre part un logement 74 susceptible de recevoir, de 
preference de maniere ajustee, le receptacle 38 d'un second support lorsque 
deux dispositifs sont connectes t§te-beche. 

Pour assurer un meilleur positionnement refatif entre les supports et un 
20 meilleur guidage lors de leur insertion mutuelle, les flancs externes des parols 
laterales 40 comportent chacune une nervure 76 susceptible de coulfsser dans 
une rainure 78 menagee au niveau de chaque paroi laterale du logement 74. 

Selon ce mode de realisation, les extremites des lames 24 du premier 
support prennent appui centre la face 80 du logement 74 opposee k 
25 I'ouverture 46 du second support, cette face 80 remplissant la fonction de la 
surface 28 de ia figure 1 . 

Pour maintenir de manidre sQre les dispositifs dans la positon 
connectee, le support 1 6 comprend au niveau de la face externe de la paroi 
distale 42 une languette 82 munie h son extremlte d'un ergot 83 susceptible 
30 de venir se loger et s'immobiliser par encliquetage dans un orifice 84 menage 
au niveau du fond du logement 74 comme illustre par la figure 9B. 
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Selon cette variants, comme illustre par les figures 9A et 9B, les 
supports identiques sont presentes puis connect6s tete-beche. 

Une troisieme variante est representee sur les figures 2, 3B, 10, 1 1A et 
1 1B. Selon ce mode de realisation, les ergots 32 sont rapportes au niveau des 
5 moyens 20 de conformation comme illustre par la figure SB et les formes du 

support 1 6 sont prevue s — non sculement pour assuror un positionnoment 

correct entre deux supports connectes en position tete beche mais egalement 
pour assurer le maintien desdits supports dans cette position. 

Le circuit souple 12a des formes identiques a celui des variantes 
10 prec6dentes. 

Selon ce mode de realisation, les moyens 20 de conformation, illustr6s 
par le figure SB, comprennent un premier Jeu de lames elastiques courbes 24 
ayant une fonction identique aux lames courbes des variantes precedentes et , 
un second jeu de lames 86 interposees entre les precedentes dont les 
15 extremites forment des ergots 32 susceptibles de se loger dans les orifices 34 
oblongs du circuit souple 12. De preference, le nombre de premieres lames 24 
est egal au nombre de conducteurs du circuit souple et le nombre de secondes 
lames 86 est egal au nombre d'interstices prevus entre les conducteurs. 
Avantageusement, les moyens 20 de conformation presentent au niveau de 
20 leurs bords lateraux des formes superposables a celles du circuit souple 12, 
comprenant un epaulement 88 de chaque cote. 

Selon cette variante, le support 1 6 se presents sous la forme d'un U 
dont la base 90 comprend les moyens 18 de positionnement du circuit souple 
12 et les moyens 20 de conformation et dont les branches 92 et 94 
25 presentent des formes complementaires assurant le positionnement relatif des 
deux supports connectes et leur maintien dans cette position. 

La base 90 comprend une ouverture 96 permettant Tintroduction du 
circuit souple 1 2 et les moyens 20 de conformation entre les branches 92 et 
94. Cette ouverture 96 comprend au niveau de la face externe de la base 90 
30 des fentes 98 susceptibles de recevoir les bords lateraux du circuit souple et 
des moyens de conformation, lesdites fentes 98 ne s'etendant pas sur toute 




I'epaisseur de la base 90 afin de constltuer une zone d'appui pour les 
epaulements 48 et 88. 

Les fentes 98 sont positionnees de maniere a ce que les extremites des 
lames 24 prennent appui contre Tune des branches du support, remplissant la 
5 fonction de la surface 28 de la figure 1, de maniere ^ exercer un effet 
elastique sur le circuit souple 12, ce dernier etant espace de la seconde 
branche de mani&re a permettre rintroduction d'une branche, d'un circuit 
souple et des moyens de conformation d'un autre dispositif de connexion, 
comme illustre par la figure 1 1 A. 
10 Les formes des branches 92 et 94 sont compl6mentaires de maniere a 

assurer le positionnement et le maintien de deux dispositifs connectes t§te- 
beche. 

Selon un mode de realisation prefer^, illustre par les figures 10, 11A et 
11B, la premiere branche 92 servant d'appui comprend deux nerv?ures 100 
15 disposees sur la face externe de ladite branche, de maniere symetrique par 
rapport un plan median, susceptibles de se loger dans deux fentes 102 
menag6es sur la seconde branche 94, ces fentes 102 delimitant de part et 
d'autre deux bras 104. Avantageusement, les nervures 100 ont une. forme en 
L susceptible de retenir les bras 104. 
20 En complement, les extremites des bras 104 sont susceptibles de 

s'enficher dans des logements 106 m^nag^s au niveau de la face externe de 
la premi&re branche 92. 

Par ailleurs, Textremite frontale de la branche 92 comprend un tenon 
108 susceptible de se loger dans un orifice 110 menage dans la base 90, 
25 visible sur la figure 1 1 A. 

Ces elements 100 a 110 contribuent a assurer un positionnement 
optimal entre les supports connectes t§te-b§che. 

Pour maintenir de maniere sQre les dispositifs dans la positon 
connectee, un ergot 1 1 2 est manage sur la face externe de Tune des branches 
30 92 ou 94 susceptible de se loger par encliquetage dans un logement 114 
menage sur la face interne de I'autre branche. 




Comme illustre sur les figures 11A et 11B, les supports identiques 
s'emboTtent mutuellement Tun dans I'autre de maniere ^ obtenir un boTtier de 
connexion. 

Bien entendu, {'invention n'est evidemment pas limitee au mode de 
5 realisation represents et decrit ci-dessus, nnais en couvre au contraire toutes 

tes-variante s, notamment en cc qui cono e rn e le nombre de conducteu r s du 

circuit souple, les dimensions et materiaux des differents constituants ainsi 
que la forme des supports qui peuvent avoir des formes identiques ou non. 

Par ailleurs, les formes des supports des premifere et deuxleme variantes 
10 peuvent etre adaptees pour convenlr ^ des moyens 20 de conformation selon 
la troisl6me variante. 

Enfin/ m§me si le dispositif de I'invention a ete represents sur 
I'ensemble de^ figures, a Textremite ..du .circuit souple, ce dernier peut etre 
dispose a tout autre endroit du circuit souple moyennant de legeres 
15 modifications du support. 
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REVENDICATIONS 



1. Dispositif de connexion pour circuit souple (12), comprenant un 
support (16), des moyens (18) de positionnement du circuit souple (12) par 
rapport audit support (16) et des moyens (20) de conformation du circuit 
souple (12),. caracterise en ce que les moyens (20) de conformation 

5 comportent au moins une lame (24) ressort courbe comprenant au moins un 
pli (26) dispose entre le circuit souple (12) et une surface (28) de maniere a 
accroTtre Teffet elastique de ladite lame (24). 

2. Dispositif de connexion selon la revendication 1, caracteris6 en ce 
que les moyens (18) de positionnement du circuit souple. (12) par rapport au 

10 support (16) comprennent en aval de la zone de contact, selor}- le sens 
d'enfichage, des ergots (32) susceptibles de se loger dans des orifices (34) 
correspondents manages dans le circuit souple (1 2). 

3. Dispositif de connexion selon la revendication 2/ caracterise en ce 
que les orifices (34) menages dans le circuit souple (12) ont une forme 

15 oblongue et sont disposes parallelement aux conducteurs du circuit souple, au 
niveau des interstices, de maniSre S immobiliser parfaitement le circuit souple 
dans le sens transversal et i permettre une legere translation dans le sens 
longitudinal. 

4. Dispositif de connexion selon la revendication 2 ou 3, caracterise en 
20 ce que les ergots (32) sont rapportes sur le support (16). 

5. Dispositif de connexion selon la revendication 4, caracterise en ce 
que le support (16) comprend une ouverture (46) au droit de la zone de 
contact, le bord de I'ouverture (46) comportant en aval un plan incline sur 
lequel sont rapportes les ergots (32) • 

25 6- Dispositif de connexion selon la revendication 2 ou 3, caracterise en 

ce que les ergots (32) sont rapportes sur les moyens (20) de conformation. 

7. Dispositif de connexion selon la revendication 6, caracterise en ce 
que les moyens (20) de conformation comprennent un premier jeu de lames 
eiastiques courbes (24) et un second jeu de lames (86) interposees entre les 



lames du premier jeu dont les extremites torment les ergots (32) susceptibles 
de se ioger dans les orifices (34) du circuit souple. 

8. Dispositif de connexion selon Tune quelconque des revendications 1 
a 7, caracterise en ce que les moyens (18) de positionnement du circuit 

5 souple (12) par rapport au support (16) comprennent des elements disposes 
eti ainoiil d e la zone do contact (1 du circuit souplfi (1 ?) ■ 

9. Dispositif de connexion selon la revendication 8, caracterise en ce 
que les moyens (18) de positionnement disposes en amont comprennent un 
ergot (52) solidaire du support (16) susceptible de se Ioger dans un orifice 

10 (54) manage dans le circuit souple (1 2). 

10. Dispositif de connexion selon Tune quelconque des revendications 1 
a 9, caract6ris6 en ce que les moyens (20) de conformation maintiennent en 

appui le circuit souple- (1 2) centre. Je support. (16) et comportent a cet effet 

des moyens (60) de liaison au support (16) par encliquetage. 
15 11. Dispositif de connexion selon Tune quelconque des revendications 1 

a 10, caracterise en ce qu'il comprend des moyens (22) de positionnement 
d'un support d'un autre dispositif de connexion auquel il est susceptible d'etre 
connecte. 

1 2, Dispositif de connexion selon la revendication 1 1 , caracterise en ce 
20 que le support (16) comprend des formes complementaires par rapport & un 
plan sensiblement median assurant le positionnement relatif de deux supports, 
les deux supports identiques 6tant disposes tete-beche, 

13- Dispositif de connexion selon la revendication 12, caracterise en ce 
que le support (16) comprend d'une part un receptacle (38) recevant le circuit 
25 souple (12) et les moyens (20) de conformation, et d'autre, un logement (74) 
susceptible de recevoir le receptacle (38) d'un second support lorsque deux 
dispositifs sont connectes tete-beche. 

1 4. Dispositif de connexion selon la revendication 1 2, caracterise en ce 
que le support (16) se presente sous la forme d'un U dont la base (90) 
30 supporte le circuit souple (12) et le moyens (20) de conformation et dont les 
branches (92, 94) ont des formes complementaires susceptibles d'assurer le 
positionnement relatif entre supports. 
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15. Disposltif de connexion selon I'une quelconque des revendications 
12 a 14, caracterise en ce que le support comprend des moyens de maintien 
dans ia position connectee, 

16. Dispositif de connexion selon la revendicatlon 15, caract§ris6 en ce 
5 que le support comprend un ergot {83, 112) et un logement ou orifice 

correspondant (84, 114), ledit ergot {83, 112) d'un premier support etant 
susceptible de s'immobiliser par encllquetage dans le logement ou orifice {84, 
114) d'un second support. 

17. Dispositif de connexion selon la revendication 11, caracterise en ce 
10 qu'il comprend un Element distinct {36) assurant le positionnement et le 

maintien en position de deux supports connect^s. 




24 




36 24 

24 



i 




rNSTlYUT 
NATIONAL DC 
LA PROPRIETC 
iNOUSTRieiLE 



CERTIFICAT D'UTILITE 

Code de la proprietB fnteflectuelle - Livre VI 



N" 11235*02 



DEPARTEMENT DES BREVETS 

26 bis, rue de Saint P4tersbourg 
75800 Paris Cedex 08 

Telephone : 01 53 04 53 04 Tdlteople : 01 42 93 59 30 



DESIGNATION D'INVENTEUR{S) Rage N* J. . / J - . 
(Si le demandeur n'est pas Tinventeur ou I'unlque inventeur) 



Vos references pour ce dossier 

(faatitatif) 


1 bet impnme est a rempiir iisiblement a Kencre noire d8ii3w/26D399 

LF/FCl-36 


W« D'EISSREGISTREWiENT NATIONAL 

TITRE DE L'INVENTION (200 caracf^res n« «=r 





Dispositif de connexion pour circuit soupJe« 



LE(S) DEIVIANDEUR(S) : 

FCI 

53 Rue de Chateaudun 
75009 PARIS 



TAWT QUMiWENTEUR(S):(indiquezenha»it^ droite uPage SMI y a pius de trois inventeurs 

ut,hseH »n formulaire Identfque et numerote. chaque page en indiguant fe nombre total de pages) •"v^nte"''^. 



Prenoms 



Adresse 



Rue 



Code postal et ville 



AESCHBACHER 



Michel 



40 Rue de la Gare 



28300 ISAINTPRESF 



Society d'appartenanceO&CT/to^/) 



Nom 



Prenoms 



Rue 



Code postal et ville 



Soclete d'appartenance (facultatif) 



Nom 
Prenoms 



Adresse 



Rue 



Code postal et ville 




This Page is Inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 



Defective images within this document are accurate representations of the original 
documents submitted by the appUcant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 

□ BLACK BORDERS 

□ iMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 



U FADED TEXT OR DRAWING 

□ BLURRED OR ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 

□ SKEWED/SLANTED IMAGES 

□ COLOR OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 



M LINES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 

□ REFERENCE(S) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 



IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning these documents will not correct the image 
problems checked, please do not report these problems to 
the IFW Image Problem Mailbox. 



BEST AVAILABLE IMAGES 





